





Principe de mesure

L'état de polarisation de |la lumiere est décrit par le
vecteur de Stokes
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Principe de mesure

Pour mesurer, nous allons transformer ce vecteur de
Stokes. Par exemple:
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Principe de mesure

Pour mesurer, nous allons transformer ce vecteur de
Stokes. Par exemple:
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Principe de mesure

Alors on peut imaginer deux transformations
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Deux composantes:
"analyseur et le modulateur
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Deux composantes:
"analyseur et le modulateur
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Un modulateur a miroirs
oour LUVOIR
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How ko combine bhe channels
(before Line addition)

Three Demodulation schemes:
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— Crude difference: V =

V 1+V e
- Semels beam exchange: 1+45 ~ Ut X UEV):

- Spatio-temporal demodulation:
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Achromatic Waveplates

Half Wave: 1200-1650nm Quarter Wave: 1200-1650nm
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Preliminaires

Three Demodulation schemes:

- Crude difference: V=-[I+V)=({I-V)]

DO | —

- Semels beam exchange: 14" ~

- Spatio-temporal demodulation:
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Line addikion
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Line addition: Signal adds coherently,
Noise shrinks with 1//N

Number of summwed Lines
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